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Spezifikationsblatt

Hersteller: Max Mobility, LLC

Adresse: 5425 Crossings Blvd.
Antioch, TN 37013
USA

SmartDrive-Betriebsanleitung

max
mobility’

www.max-mobility.com

SmartDrive MXZ2 +

Rollstuhl-Zusatzantrieb

Telefon: (615) 953-5350 / Gebiihrenfrei: (800) 637-2980

Reichweite (ebenerdig/ohne Widerstand):
Hachstgeschwindigkeit (ebene Fliche):
Hoéchstgeschwindigkeit (6° Steigung):
Maximale Beschleunigung:
Motorleistung:

Motorspannung:

Betriebstemperatur:

Theoretische fortlaufende Reichweite:
Gesamtgewicht:

Geriuschpegel:

Erwartete Lebensdauer / Gebrauchsdauer:

Beinhaltet Bluetooth® LE:

FCCID
ICID

12,3 Meilen (19,8 km)

einstellbar [4 mph (6 km/h) Grundeinstellung]
einstellbar [4 mph (6 km/h) Grundeinstellung]
einstellbar bis zu 2.0 ft/s? (0,6 m/s?) [1,1 ft/s? (0,3 m/s?) Grundeinstellung]
250 W

36V

-25°C bis 50 °C

14,2 Meilen (22,9 km)

13.5 Ibs (6.1 kg)

60.7 dB(A)

5 Jahre

QOQBT113

5123A-BGTBLE113

HINWEIS: Die angegebenen Werte stammen vom Test mit einem ca. 150 kg schweren Fabrer. Reichweite, Geschwindigkeit usw. variieren entsprechend den Fahrbedingungen.

Antriebseinheit Modell: MX2+
Gesamtlinge:
Gesamtbreite:
Gesamthohe:
Omni-Wheel-Durchmesser:

Armband-Modell: PushTracker

15.3 in (389 mm)
5.7 in (141 mm) siche PushTracker-Bedienungsanleitung und
9.5 in (242 mm) PushTracker-Spezifikationsblatt

7.6 in (193 mm)

Omni-Wheel-Breite: 2.8in (71 mm)

Gewicht: 12.5 Ibs (5.7 kg)

Typ des enthaltenen Akkus: Lithium-Ion (Lithium-Eisen-Phosphat)
Nennbetriebsspannung: 36V

Elektrische Ladung: 3.4A-h

Rollstuhl-Kompatibilitit
Rollstuhl-Rahmentyp:
Antriebsrad-Durchmesser:
Klapprahmen-Befestigungsabstand:
Fahrergewicht:

Starr, klappbar, schrigstellbar (Tilt-In Space), Ein-Hand-Antrieb und Stehrollstiihle
22,24, 25 oder 26 Zoll (501, 540, 559 oder 590 mm)

8.25 bis 21.0 Zoll (210 bis 533 mm)

30 bis 331 Ibs (14 bis 150 kg)

Der SmartDrive wurde getestet und entspricht allen geltenden Anforderungen der ANSI/RESNA-Normen fiirRollstiihle - Band 1 und

Band 2 sowie EN12184.

** Die vom Hersteller des Rollstuhls angegebenen Spezifikationen kénnen durch den Anbau des SmartDrive leichten Anderungen unterworfen sein.*

SDMX2-SPS Rev. A
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SmartDrive-Betriebsanleitung ]

1. Einleitung

Bestimmungsgemale Verwendung des SmartDrive

Der Rollstuhlzusatzantrieb SmartDrive von Max Mobility ist ausschliefllich dazu bestimmt, manuelle Rollstithle mit einer Hilfskraft zu
versorgen, um die Schubkraft zu verringern, die vom Fahrer einschlief}lich Kindern und Jugendlichen aufgebraucht werden muss. Das Ge-
wicht der Anwender kann zwischen 14 kg und 150 kg liegen. Er ist fiir Anwender bestimmt, die sowohl einen elektrischen als auch einen
manuellen Rollstuhl bedienen kénnen, und bietet diesen Anwendern eine weitaus groflere Mobilitit. Es wird zudem dringend empfohlen,
dass der Antrieb nur an manuellen Rollstithlen verwendet wird, die die Abmessungen im Abschnitt , Rollstuhlkompatibilitit auf dem

Spezifikationsblatt erfiillen.

Unbedingt vor Gebrauch lesen!
Abhingig von Untergrund, Witterung und Verkehrsbedingungen kann ein unsachgemifler Gebrauch des SmartDrive bzw. des Rollstuhls,

an dem er angebracht ist, ein Verletzungsrisiko darstellen und den Rollstuhl oder SmartDrive beschddigen. Daher darf der SmartDrive nur
unter den folgenden Voraussetzungen bedient und verwendet werden:

+ Der Nutzer ist sowohl korperlich als auch geistig in der Lage, den Rollstuhl und das Gerit unter allen méglichen Umstinden

und Situationen zu bedienen.

+ Diese Betriebsanleitung enthilt in ihrer Gesamtheit eine ordnungsgemifle Einweisung beziiglich Umgang und Bedienung.

+ Am Gerit wurden keinerlei technische Anderungen vorgenommen.

» Der Nutzer muss sich Zeit nehmen, um sich mit der Reaktion und dem Betriebsverhalten des SmartDrive vertraut zu machen,

indem er den Betrieb zunichst in einem sicheren Bereich ibt, der keine Gefahren birgt. Sie missen sich mit der Bertthrungs-
empfindlichkeit, Schuberkennung, dem Deaktivierungsverhalten, der Beschleunigung/Hochstgeschwindigkeit usw. des Geriits
vertraut machen, bevor Sie sich mit dem Gerit an Orte begeben, an denen méglicherweise gefihrliche Situationen vorhanden
sein kénnten. Es wird dem Nutzer dringend empfohlen, den SmartDrive nicht im Freien zu verwenden, bis der Nutzer in der
Lage ist, den Zusatzantrieb sicher und ohne Probleme im Innenraum zu bedienen.

Bei Funktionsstérungen oder Problemen mit dem SmartDrive verwenden Sie das Gerit nicht weiter und wenden Sie sich bitte zwecks Ser-
vice bzw. weiterer Anweisungen an Max Mobility. Die Nutzung entgegen den Anweisungen dieser Betriebsanleitung, den Empfehlungen
Thres Mobilitits-Fachhindlers oder den von Max Mobility bzw. Ihrem Rollstuhlhersteller beschriebenen technischen Einschrinkungen gilt
als unsachgemifler Gebrauch des SmartDrive. Max Mobility ibernimmt keine Verantwortung fiir Verletzungen oder Schiden, die durch

einen derartigen unsachgemiflen Gebrauch verursacht werden.

Warnungen und SicherheitsmaBnahmen

Alle Warnungen und Sicherheitsmafinahmen des Rollstuhlherstellers miissen zusitzlich zu denen beachtet werden, die
in dieser Betriebsanleitung enthalten sind. Eine Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

Q Eine Handhabung oder Verwendung des SmartDrive

durch eine Person, die keine ordnungsgemifie Anleitung

durch dieses Handbuch erhalten hat, kann zu schweren Verlet-
zungen oder zum Tode fiihren.

Versuchen Sie keinesfalls, den SmartDrive an einem Rollstuhl zu
befestigen, der nicht den Abmessungen im Abschnitt ,Rollstuhl-
kompatibilitit“ des Spezifikationsblatts entspricht.

Es ist ZWINGEND ERFORDERLICH, sich vor dem regel-
mifligen Gebrauch des SmartDrive mit dessen Reaktion und
Verhalten vertraut zu machen. Verwenden Sie den Zusatzantrieb
nicht im Freien, bevor Sie den sicheren Gebrauch im Innenraum
erlernt haben, ohne gegen Wiinde oder Gegenstinde zu stofien.

Die Methoden fiir den sicheren Gebrauch eines an einem
Rollstuhl angebauten SmartDrive unterscheiden sich bei jedem
Anwender je nach Funktion und Fertigkeit.

Die vom Rollstuhlhersteller angegebenen technischen Daten
konnen durch den Anbau des SmartDrive leichten Anderungen
unterworfen sein.

Durch den Anbau des SmartDrive an einen Rollstuhl
kann sich der Rollstuhl anders anfiihlen. Nehmen Sie sich A

Zeit, um sich an das neue Gefiihl zu gewéhnen.

ﬁberpriifen Sie den SmartDrive, PushTracker, die
Befestigungsteile sowie die optionalen Daumentaster vor
jeder Verwendung auf fehlende Teile bzw. Beschidigungen
(Informationen iiber die Teile, auf die Sie achten miissen,
finden Sie im Kapitel ,Wartung®).

Vergewissern Sie sich vor dem Gebrauch, dass sowohl
SmartDrive als auch PushTracker aufgeladen sind.

Achten Sie immer genau auf den Untergrund, auf dem
Sie Thren Rollstuhl betreiben, und ob Ihr SmartDrive
eingeschaltet ist oder nicht, da die vorderen Lenkrollen
Ihres Rollstuhls an Spalten, Spuren, Lochern, Kanten
o. A. stecken bleiben kénnen. Beim Befahren derartiger
Hindernisse konnen Sie aus IThrem Rollstuhl kippen.

VAN

(Fortsetzung nachste Seite)
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Fahren Sie nicht iiber unwegsames Geliinde, glatte Oberfli-

chen, extreme Steigungen/Gefille oder wackligen Unter-

grund. Die Bodenhaftung kann dadurch verloren gehen,
was zu Verletzungen oder Beschidigungen an Threm SmartDrive und
zum Erléschen der Garantie fiihren kann.

Der SmartDrive ist nicht ausgelegt, um iiber grofie Bordkanten/
Stufen hinauf- oder hinunterzufahren. Fiithren Sie ein derartiges
Manéver nur aus, wenn es absolut notwendig ist, und bitten Sie im-
mer um Hilfe. Achten Sie auch darauf, das Sie vor dem Manéver den
Zusatzantrieb (iiber den PushTracker) ausschalten.

Lassen Sie dufierste Vorsicht walten, wenn Sie einen Rollstuhl mit
angebautem SmartDrive in der Niihe von Stralen betreiben. Zur
Vermeidung von Risiken sollten Sie vor dem Manéver den Zusatzan-
trieb (iiber den PushTracker) ausschalten.

Beim Uberqueren von grofen Straien, Kreuzungen, Bahniiber-
gingen oder Schnellstralen sowie beim Befahren steiler und langer
Gefillestrecken sollten Sie im Interesse Ihrer Sicherheit immer eine
Begleitperson an Ihrer Seite haben.

Hinsichtlich des Hinauf- und Hinunterfahrens an Gefillestrecken
halten Sie sich bitte an die Anweisungen und Spezifikationen der

Rollstuhlhersteller.

Das Fahren iiber Bordkanten oder Hindernisse kann zum Umkippen
und zu schweren Verletzungen fithren. Schalten Sie den Zusat-
zantrieb (iiber den PushTracker) aus, wenn Sie unter derartigen
Bedingungen mit dem Rollstuhl fahren. Falls Sie Zweifel haben, dass
Sie eine Bordkante oder ein Hindernis sicher iiberqueren kénnen,
bitten Sie IMMER um Hilfe. Seien Sie sich Ihrer Fahrfertigkeiten
und personlichen Grenzen bewusst. Erlernen Sie neue Fihigkeiten
nur mit der Unterstiitzung eines Begleiters.

Der PushTracker darf vom Anwender NUR getragen werden, wenn
er oder sie im Rollstuhl sitzt und der SmartDrive angebaut ist.

Lassen Sie Vorsicht walten, wenn Sie einen Rollstuhl mit angebau-
tem SmartDrive im Innenraum bzw. in engen Riumen betreiben.
Zur Vermeidung der Gefahr von Beschidigungen oder Verletzungen
sollten Sie den Zusatzantrieb (iiber den PushTracker) ausschalten.

Schalten Sie beim Parken stets den Zusatzantrieb (iiber den Pus-
hTracker) aus, um eine versehentliche Aktivierung zu verhindern.

Schalten Sie stets den Zusatzantrieb (iiber den PushTracker) aus,
bevor Sie den PushTracker vom Handgelenk abnehmen.

Lassen Sie stets Vorsicht walten, wenn Sie sich in den Rollstuhl set-
zen bzw. diesen verlassen. Achten Sie stets darauf, die Ubergangstre-
cke so kurz wie méglich zu halten, und vergewissern Sie sich, dass
die Radsperren eingerastet sind, sodass sich die Rider nicht bewegen
konnen. Vergewissern Sie sich auflerdem stets, dass der Zusatzan-
trieb (iiber den PushTracker) ausgeschaltet ist, bevor Sie sich in den

Rollstuhl setzen bzw. diesen verlassen.

Die optionalen Taster sind zur Verwendung mit einem Sitzkis-
sen vorgesehen, sodass man nicht direkt auf den Kabeln sitzt. Bei
Nutzung der Taster wird die Verwendung eines Sitzkissens auf dem

Rollstuhl dringend empfohlen.

SmartDrive und PushTracker haben dieselben industriellen Klima-
tests bestanden, denen auch Elektrorollstiihle unterzogen werden,
und gelten somit als regen-/spritzwassergeschiitzt. Ein vollstindiges
Eintauchen der Teile kann jedoch zu Stérungen oder Beschidigun-
gen fithren und fithrt zum Erl6schen der Garantie. Nehmen Sie den
PushTracker vor dem Baden oder Duschen ab.

Die Oberflichentemperatur des SmartDrive kann sich erhéhen,
sodass er beim Beriihren heif} ist, wenn er externen Wirmequellen
wie z. B. Sonnenlicht ausgesetzt wird.

Die Verwendung eines Kippschutzes reduziert die erheblich Gefahr
eines riickwirtigen Umfallens, was zu schweren Verletzungen fiihren
kann. Verwenden Sie einen Kippschutz, wenn Sie befiirchten, um-
zukippen. Ein Kippschutz verhindert das Umfallen, schrinkt jedoch
die Moglichkeit ein, an Bordkanten hochgezogen zu werden, sowie
auch einige andere Manéver. Ahnlich wie Kinder das Radfahren
ohne Stiitzrider erlernen, konnen Sie eventuell auch lernen, IThren
Rollstuhl ohne Kippschutz zu verwenden. Es wird DRINGEND
empfohlen, einen Kippschutz am Rollstuhl zu verwenden, bis der
Anwender mit dem Betrieb des SmartDrive in allen méglichen Um-
gebungen, Situationen und Gegebenheiten vertraut ist.

Kippen Sie Ihren Rollstuhl keinesfalls ohne Unterstiitzung, es sei
denn, Sie sind sehr geiibt.

Verschieben Sie Thr Gewicht oder Ihre Sitzposition nicht in die
Richtung, in die Sie sich ausstrecken, da der Rollstuhl nach hinten
oder zur Seite kippen kann.

Lehnen Sie sich nicht iiber die Riickenlehne, um nach Gegenstinden

hinter Thnen zu greifen, da der Rollstuhl dadurch umkippen kann.
Stellen Sie sich nicht auf den Rahmen IThres Rollstuhls.
Ihr Rollstuhl ist nicht fiir Kraftsport ausgelegt und daher nicht als

sicherer Sitz fiir Gewichtstraining geeignet. Gewichtstraining von
Threm Rollstuhl aus éindert dessen Stabilitiit erheblich und kann zum
Umkippen fiihren.

Versuchen Sie nicht, einen fahrenden Rollstuhl mit den Radsperren
abzubremsen. Radsperren sind keine Bremsen.

Verwenden Sie einen Rollstuhl mit angebautem SmartDrive nicht
auf Rolltreppen oder Fahrsteigen. Dies kann schwere Verletzungen
zur Folge haben.

Alle unerlaubten Verinderung am SmartDrive fithren zum Erléschen
der Garantie und kénnen ein Sicherheitsrisiko darstellen.

HINWEIS: Die in dieser Anleitung enthaltenen Abbildungen und Grafiken des SmartDrive kénnen von Ihrem Gerit leicht abweichen.

Fiir Menschen mit schlechtem Sebvermdgen, Leseschwierigkeiten oder geistigen Behinderungen stehen eine elektronische Version dieser Betriebsan-
leitung und informative Videos auf unserer Website [www.maxmobility.de] zur Verfiigung. Die Seriennummer Ihres SmartDrive befindet an der
Gerdteunterseite. Es empfiehlt sich, zur spiteren Verwendung diese Betriebsanleitung aufzubewahbren und sich die Seriennummer nachfolgend zu

notieren.

SmartDrive-Seriennummer:
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Elektromagnetische Storungen (EMI)

Elektromagnetische Stérungen werden durch Quellen von Funkwellen hervorgerufen. Beispiele fir derartige Quellen sind Sendeanlagen
von Radio-/Fernsehsendern, Empfinger, Sende- und Empfangsgerite (zum Senden und Empfangen von Signalen), Mobiltelefone, Funk-
gerite usw. Im téglichen Umfeld gibt es viele Quellen elektromagnetischer Stérungen. Manche davon sind vermeidbar, und andere nehmen
wir nicht einmal wahr. Elektronische Gerite wie z. B. der SmartDrive sind empfindliche gegeniiber starken und schwachen elektromag-
netischen Stérungen von diesen Sendern sowie gegeniiber elektrostatischen Entladungen und leitungsgebundenen elektromagnetischen
Stérungen. Diese Stérungen kénnen den SmartDrive-Motor ungewollt aktivieren oder sein Steuersystem beschidigen, was zu einem
Sicherheitsrisiko und kostspieligen Reparaturen fithren kann.

Jeder Elektrorollstuhl und jedes Zusatzantriebsgerit kann elektromagnetische Stérungen gegeniber bis zu einem bestimmtem Grad stand-
halten. Dies wird als ,Storfestigkeitspegel bezeichnet. Je hoher der Storfestigkeitspegel, desto weniger ist das Gerit dem Risiko infolge
elektromagnetischer Stérungen ausgesetzt. Ein Storfestigkeitspegel von 20 V/m gilt als ausreichender Schutz gegentiber alltiglichen Quel-
len. Der SmartDrive wurde getestet und weist eine Storfestigkeit bis zu diesem Mindest-Storfestigkeitspegel von 20 V/m auf. Auch bei
ausreichendem Schutz gegeniiber elektromagnetischen Stérungen kénnen Anderungen oder zusitzliche Ergéinzungen am Rollstuhl dessen
Storfestigkeit beintrichtigen. Teile anderer Anbieter weisen unbekannte elektromagnetische Storeigenschaften auf. Das Zusammenwirken
dieser Teile mit dem SmartDrive wurde nicht getestet.

Die elektromagnetische Energie wird intensiver, je mehr man sich der Quelle nahert. Daher empfiehlt es sich, den SmartDrive nicht in der
Nihe von Funkwellenquellen zu betreiben. Quellen elektromagnetischer Stérungen sind in drei Kategorien unterteilt:

1. Sende- und Empfangsgerite mit grofler Reichweite: Hierzu gehéren Quellen starker Funkwellen einschlieflich Antennenmas-

ten kommerzieller Radio- und Fernsehsender und Amateurfunksender (Sprechfunkgerite).

2. Mobile Sende-Empfangsgerite mit mittlerer Reichweite: Hierzu gehéren Quellen potenziell starker Funkwellen einschliefllich

Funkverkehr von Rettungsfahrzeugen, Lastziigen und Taxis.

3. Handfunkgerite: Hierzu gehéren Quellen relativ schwacher Wellen, die aber moglicherweise sehr nah an Ihren Rollstuhl heran-
kommen kénnen, einschlieflich Sprechfunkgeriten, CB-Funkgeriten, Mobiltelefonen und anderer persénlicher Kommunikati-
onsgerite.

Folgende Gerite 16sen wahrscheinlich keine Probleme im Zusammenhang mit elektromagnetischen Stérungen aus: Schnurlostelefone,
MP3-/CD-Player, Fernsehgerite und AM/FM-Radios.

Betreiben Sie bei eingeschaltetem Zusatzantrieb keine Handfunkgerite (Sende-/Empfangsgerite) wie z. B, CB-Funkgerite
und keine personlichen Kommunikationsgerite wie z. B. Mobiltelefone.

Achten Sie auf Sendeanlagen in der Nihe, z. B. auf Radio- oder Fernsehsender, und vermeiden Sie es, sich in deren Nithe zu begeben.
Falls unbeabsichtigte Bewegungen auftreten, schalten Sie den Zusatzantrieb aus, sobald dies sicher moglich ist.

Denken Sie daran, dass der Anbau von Zubehor oder Bauteilen Ihren Rollstuhl anfilliger fiir elektromagnetische Stérungen machen
kann (Hinweis: Eine Abschitzung der Auswirkungen elektromagnetischer Storungen auf die Gesamtstorfestigkeit des Zusatzantriebs
ist nicht ohne Weiteres maoglich).

Informieren Sie Max Mobility iiber simtliche Vorkommnisse unbeabsichtigter Bewegungen und geben Sie an, ob sich eine Quelle
elektromagnetischer Stérungen in der Nihe befunden hat.

USA/Kanada

Das Gerit entspricht Teil 15 der FCC-Vorschriften. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Das Gerit darf keine
schidlichen Stérungen verursachen, und (2) dieses Gerit muss allen Storungen einschliefllich Storungen standhalten, die einen uner-
wiinschten Betrieb auslésen konnen. Jede Anderung oder Umriistung, die nicht ausdriicklich von dem fiir die Konformitit Verantwortli-
chen genehmigt wurde, kann dazu fithren, dass der Nutzer die Berechtigung zum Betrieb des Gerits verliert.

Drahtlose BIuetooth®-Kommunikation(':‘jf}}

Die drahtlose Bluetooth®-Kommunikation (2,4-GHz-Frequenzband) wird vom PushTracker verwendet, um dem SmartDrive mitzuteilen,
wann der Zusatzantrieb aktiviert bzw. deaktiviert werden soll, um mit einem Smartphone Signale zu senden und zu empfangen usw. Zur
Herstellung der Verbindung und zur Kommunikation zwischen PushTracker und SmartDrive bzw. Smartphone darf der Abstand héchs-
tens 8 m betragen. Die maximale Ausgangsleistung dieser Technologie betrigt 10 mW, wobei der Betrieb des Geriits in der Nihe anderer
Drahtlosgerite (z. B. elektromagnetische Sicherheitssysteme, Mobiltelefone, Bluetooth®-Kopthorer usw.) dazu fiihren kann, dass das
Geriit die Verbindung verliert. Der Zusatzantrieb wird stets deaktiviert, wenn der Motor in Betrieb ist und die Verbindung verloren geht.
In diesem Fall erzeugt der SmartDrive ein akustisches Signal, und am PushTracker wird dies ebenfalls angezeigt. Das Gerit wurde unter
hirtesten Bedingungen getestet, um seine Sicherheit und Wirksamkeit zu gewihrleisten. Falls wiederholt Verbindungsprobleme mit dem
Gerilt auftreten sollten, wenden Sie sich zur Fehlerbehebung bitte umgehend an Max Mobility.



VI max mobility® I

Liste der Bauteile

1. Daumentaster
(als optionales Zubehor separat

erhaltlich)
Befestigungsteile

SmartDrive/Antriebseinheit
Rollen

SmartDrive-Griff
SmartDrive-LEDs
SmartDrive-Umschalter

Abdeckung des SmartDrive-
Ladegerits

9. Buchse fiir Ladegerit
10. Allseitenrad

11. Stecker des Ladegerits
12. Taster-LED

13. Taster-Klettverschluss
14. PushTracker
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2. Einrichtung des SmartDrive

Anbau des SmartDrive

Der SmartDrive ist so konstruiert, dass er sich schnell und einfach an alle Arten manueller Rollstiihle, starr oder faltbar, montieren lisst.
Informationen zur Kompatibilitit des Rollstuhls finden Sie im Spezifikationsblatt. Kundenspezifische Lésungen zum Anbau des Smart-
Drive sind ebenfalls erhiltlich, falls die im Lieferumfang enthaltenen Befestigungsteile am vorgesehenen Rollstuhl nicht verwendet werden
konnen.

Zur korrekten Einrichtung vor der Verwendung gehen Sie bitte anhand der separaten Anleitung fiir die Befestigungsteile vor.

Verinderungen am Aufbau des Rollstuhls konnten sich auf die Ausrichtung des SmartDrive auswirken. Passen Sie die Befesti-
gungsteile an oder ersetzen Sie sie nach Bedarf, wenn am Rollstuhl oder an dessen Ridern Verinderungen vorgenommen wurden.

PushTracker-Band

Der PushTracker kann am Handgelenk unabhingig von dessen Durchmesser einfach und bequem getragen werden. Der integrierte
Beschleunigungsmesser erkennt, ob Sie den Rollstuhl mit den Hinden anschieben, wenn Sie den Zusatzantrieb aktivieren méchten, sowie,
wenn Sie mit der Hand gegen den Greifreifen klopfen, um den Zusatzantrieb zu deaktivieren. Auflerdem ist der PushTracker mit einem
OLED-Bildschirm, LEDs und einem Vibrationsmotor ausgestattet, um unterschiedliche Informationen, Zustinde und die Aktivierungen/
Deaktivierungen anzuzeigen, die wihrend des tiglichen Gebrauchs auftreten. Es empfiehlt sich, den PushTracker so am Handgelenk zu
tragen, dass er nicht verrutscht. Dies erleichtert die Erkennung von Handbewegungen zur Steuerung des SmartDrive, zur Nachverfolgung
von Anschubaktivititen usw.

Auflerdem wird jede neue SmartDrive-Antriebseinheit mit einem PushTracker ausgeliefert, der speziell mit dem Zusatzantrieb gekoppelt
ist, sodass die Kommunikation mit anderen SmartDrive-Antrieben verhindert wird. Fir Informationen zum erneuten Koppeln oder Kop-
peln eines neuen PushTracker mit dem SmartDrive siehe die separate PushTracker Bedienungsanleitung.

Das Band am PushTracker eignet sich fiir die meisten Anwender. Wenn Sie aber die Schnalle nicht ohne Weiteres schlieffen konnen, das
Band nicht richtig passt oder Sie ein Band mit einer anderen Farbe oder aus einem anderen Material wiinschen, kann das Band problemlos
gegen nahezu jedes andere 18 mm breite handelstibliche Uhrenarmband Threr Wahl ausgetauscht werden.

Ausfiihrliche Informationen tiber technische Daten, Grofle und Anbringung sowie Handhabung des Bandes finden Sie in der separaten
PushTracker-Betriebsanleitungl.

Daumentaster (separat erhdltlich)

Die beiden am Rahmen befestigten SmartDrive-Daumentaster lassen sich einfach an einem Rollstuhl montieren, sind dadurch bequem
zuginglich und erleichtern die Bedienung. Die Taster kénnen verwendet werden, um sowohl den Motor zu deaktivieren als ihn auch aktiv
einzusetzen.

Sie sind als optionales Zubehér separat erhiltlich. Informationen zur korrekten Einrichtung der Taster und deren Verwendung finden Sie
in der im Lieferumfang der Taster enthaltenen separaten Anleitung.

3. Bedienung des SmartDrive

Zusatzantrieb in Bereitschaft

Der Nutzer eines Rollstuhls mit SmartDrive kann den Zusatzantrieb ganz nach Bedarf verwenden oder (iber den PushTracker) ausschal-
ten und den Rollstuhl so verwenden, als sei kein SmartDrive am Rollstuhl angebracht.

Bei einem Rollstuhl mit einen an die Stromversorgung angeschlossenen SmartDrive (der anhand der separaten Anleitung fiir die Befesti-
gungsteile montiert wurde), wartet der SmartDrive darauf, dass der speziell mit ihm gekoppelte PushTracker durch Einschalten des Zu-
satzantriebs eine drahtlose Verbindung herstellt. Dies geschieht durch Driicken und Loslassen der Zusatzantriebstaste (siche die separate
PushTracker-Betriebsanleitung).

Durch Driicken und Loslassen der Zusatzantriebstaste wird auflerdem die drahtlose Verbindung zwischen PushTracker und SmartDrive
unterbrochen. Bei ausgeschaltetem Zusatzantrieb und demzufolge unterbrochener drahtloser Verbindung mit dem PushTracker kann der
SmartDrive nicht zur zusitzlichen Unterstiitzung aktiviert werden. Sie kénnen den Rollstuhl dann ohne Zusatzantrieb fahren.
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Deaktivierung des Zusatzantriebs

Es gibt mehrere Moglichkeiten zur Deaktivierung des Zusatzantriebs, die vom momentan eingeschalteten Steuerungsmodus abhingen
(siehe die Abschnitte unter ,Steuerungsmodus®). Die sicherste und daher bevorzugte Deaktivierungsmethode ist eine Klopfbewegung mit
dem Arm, an dem Sie den PushTracker tragen. Bewegungssensoren im PushTracker erkennen diese Klopfbewegung (siehe Abbildungen
weiter unten) und deaktivieren darauthin den Motor. Im Idealfall fiihrt der Nutzer die Deaktivierungsbewegung so aus, dass er die Hand
vor dem Bremsvorgang mit steifem Handgelenk gegen die Greifreifen schligt. Eine ausreichende Deaktivierungsbewegung wird dadurch
angezeigt, dass die LED am PushTracker rot leuchtet. Diese Anzeige leuchtet auch, wenn der Motor nicht lduft. Machen Sie sich daher vor
der Nutzung des Zusatzantriebs mit der Funktionsweise der Kontrollleuchte vertraut. Je nach dem gegenwirtig eingeschalteten Steue-
rungsmodus ist unter Umstinden eine EINMALIGE oder eine ZWEIMALIGE Klopfbewegung erforderlich (siehe die Beschreibung der
unterschiedlichen Steuerungsmodi). Je nach Thren persénlichen Wiinschen kann auch die Stirke dieser Kloptbewegung verindert werden
(siehe die separate PushTracker-Betriebsanleitung).

Bei jeder Deaktivierung des Motors vibriert der PushTracker zusitzlich zur rot leuchtenden LED, um anzuzeigen, dass der Zusatzantrieb
nicht mehr aktiv ist.

Schliefllich kénnen Sie den Motor deaktivieren, indem Sie die Zusatzantriebstaste am PushTracker driicken und wieder loslassen. Bei die-
ser Art der Deaktivierung wird die rote LED ausgeschaltet, die Vibrationen werden eingeschaltet und auf dem PushTracker-Display wird
eine Benachrichtigung angezeigt, bevor die drahtlose Verbindung zum SmartDrive unterbrochen wird.

Bei Funktionsstérungen oder Problemen beziiglich Anschuberkennung/Bremsen/Daumentaster mit dem SmartDrive verwenden Sie das
Geriit nicht weiter, und wenden sich zwecks Unterstiitzung bitte an Max Mobility.

Al |

Der mittels Anschieben aktivierte Zusatzantrieb kann ZU JEDEM ZEITPUNKT durch Driicken der Zusatzantriebstaste am

A PushTracker deaktiviert werden, da durch diesen Tastendruck der Zusatzantrieb ausgeschaltet bzw. die drahtlose Verbindung zum
SmartDrive getrennt wird. Bei vorhandenen Daumentastern kann der in Betrieb befindliche Motor durch kurzzeitiges Driicken der
Tasten ebenfalls deaktiviert werden.

Besondere Vorsicht ist stets an Hiigeln, Steigungen, Rampen usw. geboten.

Obwohl der PushTracker so ausgelegt ist, dass er die Klopfbewegung des Arms erkennt, an dem der PushTracker getragen wird, kénnen
eventuell auch andere Bewegungen der Hinde withrend des Motorbetriebs den Antrieb aktivieren bzw. deaktivieren. Es wird daher emp-
fohlen, die Hinde bei laufendem Zusatzantrieb zum Lenken iiber den Greifreifen zu positionieren, sodass Sie nach einem starken Klopfen
des Handgelenks bremsen konnen, wenn Sie den Antrieb deaktivieren und die Fahrgeschwindigkeit verringern méchten.

Schalten Sie STETS den Zusatzantrieb (iiber den PushTracker) aus, bevor Sie den Rollstuhl verlassen, und nehmen Sie den SmartDrive ab,
um eine versehentliche Aktivierung zu verhindern.

Steuerungsmodus MX2+

MX2+ ist der Standard-Steuerungsmodaus fiir den Zusatzantrieb (Einzelheiten zur Umschaltung des Steuerungsmodus siehe unter ,SmartDrive-Einstellun-
gen® in der separaten PushTracker-Betriebsanleitung). Dank dieser fantastischen Funktion kénnen Sie den Rollstuhl per Hand bewegen und haben bei Bedarf
schnell und bequem die zusitzliche Antriebsleistung zur Verfligung, die Sie in einer bestimmten Situation benétigen. Dieser Steuerungsmodus eignet sich fiir
Nutzer, die tiber weniger Krifte verfiigen, da der Motor mit einer Klopfbewegung des Handgelenks aktiviert werden kann. Auflerdem kann dieser Steuerungs-
modus wie auch alle anderen stets in Verbindung mit den Daumentastern genutzt werden.

Bei eingeschaltetem Zusatzantrieb und hergestellter drahtloser Verbindung bewirkt eine ZWEIMALIGE Klopfbewegung mit dem Arm, an dem der Nutzer
den PushTracker trigt, dass der Motor anliuft. Dadurch fahrt der Rollstuhl mit der im PushTracker eingestellten Beschleunigung an (siche unter ,Smart-
Drive-Einstellungen® in der PushTracker-Betriebsanleitung). In der Beschleunigungsphase fithrt eine EINMALIGE Kloptbewegung dazu, dass der Rollstuhl
die aktuelle Geschwindigkeit beibehilt. Daher treibt der SmartDrive den Rollstuhl mit der Geschwindigkeit an, die zum Zeitpunkt der EENMALIGEN
Kloptbewegung erreicht wurde. Dies wird als Einstellen der Rollgeschwindigkeit bezeichnet. Der Zusatzantrieb treibt den Rollstuhl mit dieser Rollgeschwin-
digkeit weiterhin an, bis eine ZWEIMALIGE Kloptbewegung erkannt wurde oder der Zusatzantrieb ausgeschaltet wird.

Obwohl der Rollstuhl in diesem Modus aus der Ruhestellung angefahren werden kann, kann der Modus auch aktiviert werden, wenn sich der Rollstuhl bereits
in Bewegung befindet. In diesem Fall wird die Geschwindigkeit schnell erfasst und die Beschleunigung setzt ab diesem Geschwindigkeitswert ein. Das bedeu-
tet, dass Sie den Rollstuhl kurz anschieben kénnen, um ins Rollen zu kommen. Eine anschlieflende ZWEIMALIGE Klopfbewegung mit dem PushTracker
aktiviert unverziiglich den SmartDrive, um ab der Geschwindigkeit, die Sie durch das Anschieben erreicht haben, mit der Beschleunigung zu beginnen, bis Sie
EINMAL klopfen, um weiterhin mit gleichmifiger Geschwindigkeit zu rollen, oder bis Sie ZWEIMAL klopfen, um den Motor zu deaktivieren.
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Das alles klingt eventuell sehr kompliziert, ist aber in Wirklichkeit ganz einfach. Eine ZWEIMALIGE Klopfbewegung fithrt entweder zur
Aktivierung des Motors und Beschleunigung oder zur Deaktivierung (des bereits laufenden Motors). Eine EINMALIGE Koptbewegung
bei laufendem Motor legt die Rollgeschwindigkeit (unter Verwendung der gegenwirtigen Geschwindigkeit) fest.

Gelenkt wird der Rollstuhl nach wie vor durch Abbremsen der Greifreifen. Der Motor beschleunigt mit der im PushTracker eingestellten
Beschleunigung bis zur Hochstgeschwindigkeit, die ebenfalls im PushTracker eingestellt ist (Informationen zum Andern dieser Werte
finden Sie unter ,,SmartDrive-Einstellungen® in der separaten PushTracker-Betriebsanleitung). Sollte die Geschwindigkeit in einem
Ausmaf} zunehmen oder einen Wert erreichen, bei dem Sie sich nicht mehr sicher fithlen, indern Sie die Beschleunigung und Héchstge-
schwindigkeit in Werte, bei denen Sie sich sicher fithlen und die Ihren Fertigkeiten im Umgang mit dem Rollstuhl entsprechen.

Wie immer kénnen Sie durch Driicken und Loslassen der Zusatzantriebstaste am PushTracker den (laufenden) Motor deaktivieren und
den Zusatzantrieb ausschalten (siche die Beschreibung ,Deaktivierung des Zusatzantriebs®).

Bei einem Rollstuhl, der sich in normaler Rollbewegung befindet (der Motor treibt den Rollstuhl bereits mit einer voreingestellten Ge-
schwindigkeit infolge des EINMALIGEN Klopfens an), stehen Thnen mehrere Méglichkeiten zur Auswahl, um die Geschwindigkeit

zu erthdhen. Wenn Sie den Rollstuhl mit einer Schubbewegung auf die gewiinschte hohere Rollgeschwindigkeit beschleunigen kénnen,
bewirkt eine anschlieBende EINMALIGE Klopfbewegung, dass der Motor sich mit der Rollgeschwindigkeit synchronisiert und diese
Geschwindigkeit als aktuelle Geschwindigkeit einstellt. Die zweite Moglichkeit, bei der der Rollstuhl nicht durch eine manuelle Schub-
bewegung beschleunigt werden muss, besteht darin, den Motor zunichst mit einer ZWEIMALIGEN Klopfbewegung zu deaktivieren,
anschliefend mindestens eine (1) Sekunde lang zu warten und den Motor dann mit einer weiteren ZWEIMALIGEN Klopfbewegung zu

starten und wieder zu beschleunigen.

Bei Funktionsstérungen oder Problemen bei Aktivierung, Deaktivierung und/oder Beschleunigung des SmartDrive verwenden Sie das
Gerit nicht weiter und wenden Sie sich zwecks Unterstiitzung bitte an Max Mobility.

Eine EINMALIGE Klopfbewegung bei laufendem Motor fiihrt dazu, dass die Rollgeschwindigkeit auf die aktuelle Geschwindigkeit eingestellt
wird. Falls das Befahren einer Gefillestrecke in Abwirtsrichtung dazu fiihrt, dass die Fahrgeschwindigkeit des Rollstuhls die eingestellte Roll-
geschwindigkeit iiberschreitet (Motor im Freilaufbetrieb), konnen Sie die Rollgeschwindigkeit mit einer EEINMALIGEN Klopfbewegung auf
die aktuelle hohere Fahrgeschwindigkeit einstellen. Zur Verhinderung dieser Situation empfiehlt es sich, den Zusatzantrieb vor der Abwirts-
fahrt an einer Gefillestrecke auszuschalten (iiber den PushTracker).

Die Beschleunigung des SmartDrive konnte dazu fithren, dass der Rollstuhl nach hinten kippt, was zu Verletzungen fithren kann. Es wird empfohlen,
dass sich der Nutzer leicht nach vorn lehnt, um das Kippen nach hinten zu verhindern, und die Beschleunigung auf einen Wert einzustellen, bei dem
diese Situation nicht eintritt.

Steuerungsmodus MX2

Der Modus MX2 (der friiher als ,Normalbetrieb“ bezeichnet wurde) ist eine weitere Option zur Einstellung des Steuerungsmodus fiir den
Zusatzantrieb (Einzelheiten zur Anderung der Steuerungsmodi siehe unter ,,SmartDrive-Einstellungen® in der separaten PushTracker-Be-
triebsanleitung). In diesem Steuerungsmodus kann der SmartDrive bei eingeschaltetem und betriebsbereitem Zusatzantrieb erkennen,
wenn Sie den Rollstuhl anschieben. Das Gerit aktiviert daraufhin das Allseitenrad und die unterstiitzende Antriebskraft wird so zur Verfii-
gung gestellt, dass die Geschwindigkeit der Anschubgeschwindigkeit gleicht. Der SmartDrive kann den Anschub verschiedener Personen
erkennen, sodass die eigene Anschubtechnik nicht verdndert werden muss. Dies ist beim tiglichen Gebrauch hilfreich, da erheblich weniger
Anschiibe ausgefiihrt werden missen, Sie aber dennoch aktiv bleiben.

MX2 setzt den Fahrbetrieb des Rollstuhls fort, bis eine EINMALIGE Klopfbewegung mit dem Arm ausgefiihrt wird, an dem sich der
PushTracker befindet, oder bis der Zusatzantrieb ausgeschaltet wird, um den Motor zu deaktivieren (siche die Beschreibung im Ab-
schnitt Deaktivierung des Zusatzantriebs), ODER bis ein weiterer, schnellerer Anschub erfolgt. Im letztgenannten Fall beschleunigt der
SmartDrive und beginnt, den Rollstuhl mit der hoheren Geschwindigkeit anzutreiben, die durch den stirkeren Anschub erreicht wurde.
Nach dem Anschieben und der Aktivierung des Motors positionieren Sie Ihre Hinde tiber den Greifreifen (und Daumentastern, wenn
vorhanden), um auf das Abschalten des Motors vorbereitet zu sein, wenn Sie bremsen bzw. den Antrieb deaktivieren méchten.

Informationen zur Einstellung bzw. Begrenzung der Héchstgeschwindigkeit, die der SmartDrive erreichen soll, finden Sie unter
yomartDrive-Einstellungen in der separaten PushTracker-Betriebsanleitung.

Bei Storungen oder Problemen beziiglich Anschuberkennung/Deaktivierung/Daumentaster mit dem SmartDrive verwenden Sie das Gerit

nicht weiter und wenden sich zwecks sofortiger Unterstlitzung bitte an Max Mobility.

f Der SmartDrive kann alle Anschubarten erkennen. Andern Sie nicht die Art Thres Anschubs, da dies in der Zukunft zu Verletzungen fithren konnte.

Besondere Vorsicht ist in allen Steuerungsmodi bei der Verwendung des SmartDrive a uf Gefillestrecken geboten. Es empfiehlt sich, den
Zusatzantrieb vor der Abwirtsfahrt an einer Gefillestrecke auszuschalten (iiber den PushTracker).

Die Beschleunigung des SmartDrive konnte dazu fithren, dass der Rollstuhl nach hinten kippt, was zu Verletzungen fiihren kann. Es wird
empfohlen, dass sich der Nutzer leicht nach vorn lehnt, um ein Kippen zu verhindern.
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Steuerungsmodus MX1

Der Modus MX1 (der friher als ,,Anfingermodus® bezeichnet wurde) ist eine weitere Option zur Einstellung des Steuerungsmodus fiir den
Zusatzantrieb (Einzelheiten zur Anderung der Steuerungsmodi siehe unter ,SmartDrive-Einstellungen® in der separaten PushTracker-Be-
triebsanleitung). In diesem Modus bedeutet Deaktivierung dasselbe wie im Modus MX2 (siche die Abschnitte ,Steuerungsmodus IMX2“
und ,Deaktivierung des Zusatzantriebs“). Sie konnen den Zusatzantrieb jedoch auch durch Bremsen an den Greifreifen deaktivieren. Der
SmartDrive erkennt die Verzégerung des Rollstuhls infolge des Bremsvorgangs und schaltet den Motor aus. Dieser Modus eignet sich gut
zur Verwendung in Innenriumen zum Uben der Klopfbewegung, die der PushTracker zur Deaktivierung des Motors bentigt. Daraufhin
ist die Umschaltung in den Modus MX2 oder MX2+ sehr wahrscheinlich, um den SmartDrive in allen tiglich auftretenden Situationen
optimal nutzen zu konnen.

A Informieren Sie sich iiber den Steuerungsmodus MX2 und beachten Sie alle Warnhinweise hierzu.

Riickrollsicherung

Der SmartDrive ist mit einer Riickrollsicherung ausgestattet, mit der verhindert wird, dass der Zusatzantrieb aktiviert wird, wihrend der
Rollstuhl in Riickwirtsrichtung rollt. Diese Sicherheitsfunktion setzt voraus, dass das sich der Rollstuhl vor Fahrbeginn im Ruhezustand
befindet. Bei nicht aktivierter Riickrollsicherung kann der SmartDrive frei nach hinten rollen.

f Es gilt stets die Warnung, dass an Hiigeln, Steigungen, Rampen usw. besondere Vorsicht geboten ist.

Die Riickrollsicherung kann nicht in allen Fillen ein schnelles Zuriickrollen verhindern, insbesondere nicht bei steilen Gef:l-
lestrecken und bei sehr schweren Rollstuhlfahrern.

Die Riickrollsicherung ist keine Feststellbremse. Achten Sie darauf, dass Sie den Rollstuhl mit Bremsen sichern, wenn Sie an einer
Gefillestrecke anhalten méchten.

Betriebsbedingungen

Der SmartDrive ist flir normale Betriebsbedingungen ausgelegt, unter denen sich der Nutzer eines manuellen Rollstuhls tiglich bewegt.
Max Mobility empfiehlt, die Verwendung des Gerits auf den Einsatz im Innenraum bzw. einen moderaten Einsatz im Freien zu begrenzen.
Simtliche vom Rollstuhlhersteller festgelegten Betriebsbedingungen sind stets einzuhalten, wobei zusitzlich die folgenden Situationen zu
vermeiden sind:

*  lockere Erde, lockerer Sand oder Kies *  unwegsames Gelinde
*  stehendes Wasser *  starke Steigungen/Gefille

*  vereiste Oberflichen

Das Gesamtgewicht der SmartDrive-Baugruppe betrigt 6,1 kg. Dieses Gewicht ist bei der Berechnung des Ladegewichts des Rollstuhls
einzubeziehen. Das vom Rollstuhlhersteller angegebene maximal zuldssige Ladegewicht darf durch Anbau des SmartDrive keinesfalls
tberschritten werden.

Rampen und Steigungen werden am besten langsam befahren. Aktivieren Sie auf Querneigungen den Motor, um den Fahrbetrieb zu star-
ten, und bremsen Sie dann mit der bergseitig gelegenen Hand am Greifreifen des Rollstuhls, um sich gerade auszurichten.

Die Rollen am Allseitenrad erméglichen zudem das Drehen des Rollstuhls, da sie sich ungehindert seitwirts tiber den Untergrund be-
wegen. Achten Sie darauf, dass der SmartDrive nicht an Kanten oder schmalen Gehwegspalten hingen bleibt, wenn Sie sich drehen. Die
Befestigungsteile sind so ausgelegt, dass sie als Erstes nachgeben. Wenn Sie mit dem SmartDrive stecken bleiben, kénnen Klemme/Faltad-
apter daher abreiflen, sodass der Zusatzantrieb am Rollstuhl nicht mehr wirksam ist. Mitunter ist es besser, den SmartDrive abzuschalten,
die Situation manuell zu Gberwinden und den Zusatzantrieb danach wieder zu verwenden.

Falls ein Teil des SmartDrive versehentlich unter Wasser taucht oder mit Wasser tibergossen wird, sollte er nicht weiter verwendet und vor
der erneuten Verwendung 12 Stunden lang an der Luft getrocknet werden. Es empfiehlt sich, den SmartDrive und den PushTracker stets

in Innenriumen zu lagern. Lassen Sie das Gerit ausreichend lange erwirmen oder abkiihlen, wenn es zuvor unter extremen Temperaturen
gelagert wurde.

Die Betriebstemperatur des SmartDrive liegt zwischen -25 “C und 50 °C

Bei Funktionssstérungen oder Problemen mit dem SmartDrive verwenden Sie das Gerit nicht weiter und wenden sich zwecks Unterstiit-

zung bitte an Max Mobility.
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4. Akku

bzw. eine unsachgemifle Lagerung konnen das Geriit beschidigen und eventuell Stromschlige, Verbrennungen oder Brinde verursachen.

g Auch wenn der Akku im SmartDrive sehr klein und kompakt ist, kann er eine grofie Energiemenge speichern. Ein unsachgemifler Umgang

Informationen zum Akku

Der SmartDrive enthilt einen Lithium-Eisenphosphat-Akku, der zur Stromversorgung des Motors dient. Dank der Verwendung der
neuesten Lithium-Ionen-Technologie bieten diese Akkus einen deutlich lingeren Lebenszyklus und eine hohere Ladegeschwindigkeit als
herkommliche Lithium-Ionen-Zellen.

Die Ladestandsanzeige am PushTracker (siche die PushTracker-Betriebsanleitung) und blaue LEDs an der Oberseite des SmartDrive
dienen zur Anzeige des Akkuladezustands beider Gerite. Wenn alle vier (4) LEDs am SmartDrive leuchten, ist der Akku voll geladen. Mit
abnehmendem Akkuladestand verringert sich die Anzahl deg Jeuchtenden LEDs. Der SmartDrive erzeugt ein akustisches Signal und am
PushTracker wird das Symbol fiir niedrigen Akkuladestand @ angezeigt, sobald der Ladezustand des SmartDrive-Akkus bei laufendem
Motor unter 15 % absinkt. Dadurch wird angezeigt, dass der Akku sobald wie méglich geladen werden sollte, um eine vollstindige Entla-
dung zu vermeiden.

Informationen tber die Anzeige eines niedrigen Akkuladestands siche die separate PushTracker-Betriebsanleitung. Auch dieser Akku
sollte so bald wie moglich geladen werden, damit er nicht vollstindig entladen wird.

Es empfiehlt sich, beide Akkus téglich tiber Nacht zu laden, um im téglichen Gebrauch immer tiber ausreichend Ladung zu verfiigen. Die
Lebensdauer der Akkus verschlechtert sich durch das Laden nicht, wenn die Akkus nur teilweise entladen sind.

Vergewissern Sie sich vor dem Anschliefen des Ladegerits, dass die Ladebuchsen vollstindig trocken und schmutzfrei sind (die Magne-
ten kénnen etwas Schmutz anziehen), damit kein Funken oder Kurschluss entsteht. Wenn Sie vermuten, dass Wasser in die Ladebuchse
eingedrungen sein konnte, blasen Sie das Wasser heraus. Auflerdem empfiehlt es sich, die Taster-/Ladebuchse stets abzudecken, wenn das
Ladegerit nicht an den SmartDrive angeschlossen ist.

Bei langfristiger Ladung der Akkus (iiber 3 Monate) sinkt der Akkuladestand infolge der Spontanentladung. Laden Sie den Akku auf min-
destens 30 % auf, bevor Sie den SmartDrive fiir lingere Zeit lagern, und vermeiden Sie die Lagerung an Orten mit zu hohen Temperaturen
oder hoher Luftfeuchte.

Verwenden Sie zum Aufladen des SmartDrive ausschlieflich das mitgelieferte Ladegerit. Andere Ladegerite konnen die
Einheit beschidigen oder einen Brand verursachen. Schalten Sie den SmartDrive zum Laden stets aus und nutzen Sie den
Zusatzantrieb keinesfalls wihrend des Ladevorgangs.

Das Akkuladegeriit ist an trockenen Orten in Innenriumen zu verwenden. Schliefien Sie das Ladegeriit an eine leicht zugingliche
Steckdose in der Nihe des SmartDrive an, der geladen werden soll.

Unternehmen Sie keinesfalls Reparaturversuche an einem beschidigten oder defekten Ladegerit. Wenden Sie sich bei einem beschi-
digten Ladegeriit bitte an Max Mobility und entsorgen Sie es nicht im Hausmiill.

Das Netzteil des Ladegerits sollte wihrend des Ladevorgangs flach aufgelegt werden.

Verwenden Sie ausschlieflich das zum Ladegerit mitgelieferte Netzkabel. Das Ladegeriit kann ohne Verstellung an unterschiedlichen
Spannungen betrieben werden.

Laden des SmartDrive-Akkus
Zum Aufladen des SmartDrive schliefen Sie das Kabel des Akkuladegerits an eine Steckdose an. Darauthin leuchtet die grine LED

am Gehiuse des Ladegerits. Schlieffen Sie den magnetischen Stecker des Ladegerits an der magnetischen Buchse des ausgeschalteten
SmartDrive an (nachdem Sie den Gummistopfen zur Seite geschoben haben). Die Magnete in den Anschliissen sorgen dafiir, dass der Ste-
cker nur in eine Richtung angeschlossen werden kann. Sobald die Einheit angeschlossen ist und 1idt, leuchtet die LED am Ladegerit rot.
Wenn die LED am Ladegerit wieder griin leuchtet, ist der SmartDrive vollstindig geladen. Trennen Sie den Stecker vom SmartDrive und
bringen Sie die Gummikappe wieder an, um die Buchse am SmartDrive zu schiitzen. Die geschitzte Ladezeit zur vollstindigen Aufladung
des SmartDrive-Akkus betrigt ca. 3 Stunden.

Informationen zum Ladevorgang finden Sie in der separaten PushTracker-Betriebsanleitung.
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g Lagern und laden Sie den SmartDrive und den PushTracker stets an einem kiihlen und trockenen Ort. Eine heifle und feuchte

Umgebung kann zu Beschidigungen und Kurzschliissen an der Einheit fithren, was einen kostspieligen Austausch erfordert.

Vergewissern Sie sich vor dem Anschlieffen des Ladegeriits, dass die Ladebuchsen vollstindig trocken und schmutzfrei sind, damit
kein Funken oder Kurschluss entsteht.

Nutzen Sie den PushTracker keinesfalls wihrend des Ladevorgangs.

@ Werfen Sie den SmartDrive oder PushTracker nicht einfach in den Miill. Bitte entsorgen Sie die Gerite E

ordnungsgemif, indem Sie sie am Ende ihrer Lebensdauer recyceln oder an Max Mobility zuriicksenden.

- -

Li-ion —

Reisen und Versand

Da der SmartDrive einen Lithium-Ionen-Akku enthilt, sind bei Reisen mit dem Flugzeug besondere Vorkehrungen erforderlich. Der
SmartDrive muss in der Passagierkabine des Flugzeugs im Handgepickfach verstaut werden. Es wird empfohlen, sich vor dem Abflugda-
tum die Genehmigung der jeweiligen Fluggesellschaft einzuholen. Ein ,,SmartDrive Airline Passenger Certificate” bzw. ,JATA Certificate”
kann von der Max-Mobility-Website (www.maxmobility.de) heruntergeladen oder auf Wunsch zugesandt werden.

Nutzen Sie die mitgelieferte Schaumstoffumhiillung fiir den SmartDrive, um Bewegungen und Beschidigungen beim Transport in einem
Kraftfahrzeug zu verhindern. Wenn Sie mit dem Taxi unterwegs sind, sollte Thnen der Fahrer den SmartDrive in die Hand geben, sodass er
nicht durch Bewegungen im Kofferraum beschidigt wird.

Aufgrund des Akkus sind auch besondere Vorkehrungen erforderlich, wenn Sie den SmartDrive verschicken. Hinweise zur korrekten
Verpackung und Beschriftung erhalten Sie beim jeweiligen Versandunternehmen. Achten Sie auf ausreichend Fullmaterial/Polsterung zum

Schutz des SmartDrive, um Beschddigungen wihrend des Versands zu verhindern.

5. Wartung

Inspektion

Uberpriifen Sie SmartDrive, Allseitenrad, PushTracker, Befestigungsteile und Daumentaster (sofern vorhanden) vor jeder Verwendung auf
fehlende Teile und Beschidigungen. Beenden Sie die Nutzung und wenden Sie sich an Max Mobility oder Ihren Fachhindler, wenn Sie
einen der folgenden Umstinde bemerken:

*  gebrochener oder gerissener Kunststoft

. schwergingige oder abgeflachte Rollen oder anderweitige erhebliche Beschidigungen an Rollen
+  stark verschlissene Rollen und/oder beschidigter Kunststoff am Rad

*  Gummirisse am PushTracker

*  fehlende oder gelockerte Schrauben

*  Adapterklemme ist nach unten gedreht (bei starren Rollstiihlen)

*  gebrochene oder ausgefranste Kabel

*  Metallsplitter an magnetischer Buchse oder am magnetischen Stecker

*  ungewohnliche Aktivierungen/Deaktivierungen des Motors (wihrend des Gebrauchs)

Reinigung

Der SmartDrive kann mit einem feuchten Lappen abgewischt werden. Dies sollte mindestens einmal pro Monat bzw. bei Bedarf erfolgen.

Schmierung bzw. Austausch der Rollen

Das Allseitenrad enthilt 16 Gummirollen, die sich je nach Fahrweise und Betriebsbedingun-
gen abnutzen konnen. Diese Rollen kénnen ausgetauscht werden. In schneereichen Umge-
bungen konnen die Lager der Rollen zudem durch Streusalze korrodieren, wodurch unter
Umstinden die Leichtgingigkeit der Lager beeintrichtigt wird. Das Einsprithen der Lager
mit Schmiermittel trigt zur Verlingerung der Lagerlebensdauer bei (siche rechte Grafik).
Informationen zu Austausch und Wartung der Rollen am SmartDrive erhalten Sie beim
Fachhindler oder bei Max Mobility.




B SmartDriveBetriebsanleitung  XIII

Sonstige Wartung

Weitere Informationen zur Wartung oder tiber den eventuell notwendigen Austausch von Teilen am Gerit erhalten Sie bei Max Mobility
oder beim Fachhindler.

Fehlerbehebung

Um die Leiterplatte des SmartDrive und den Akku vor Beschidigungen infolge des Ausfalls anderer Teile oder durch untypische Situ-
ationen zu schiitzen, sind Schutzvorkehrungen vorgesehen. Es folgen Beschreibungen der Schutzvorkehrungen und der Art und Weise, mit
der die Aktivierung der Schutzvorkehrungen angezeigt wird. Und schlieflich enthalten die Beschreibungen Mafinahmen zur Beseitigung
der Stérungsursachen.

Zwei (2) blinkende SmartDrive-LEDs zeigen einen defekten Motor an. Zur Wiederherstellung der Betriebsfihigkeit des Zusatzantriebs

muss der Motor ausgetauscht werden.

Drei (3) blinkende SmartDrive-LEDs zeigen eine Stromspitze an. Der SmartDrive muss aus- und wieder eingeschaltet werden, bevor der
Zusatzantrieb wieder genutzt werden kann.

Vier (4) blinkende SmartDrive-LEDs zeigen eine Uberhitzung im Geriteinneren an. Schalten Sie den SmartDrive aus, und lassen Sie ihn
vor der erneuten Nutzung abkiihlen.

Leuchtet keine der Kontrollleuchten am SmartDrive, weist dies auf einen entladenen Akku hin. Laden Sie den Akku auf (siehe die Be-
schreibung im Abschnitt Laden des SmartDrive-Akkus).

Bei anderen Problemen mit dem Gerit wenden Sie sich bitte an Max Mobility oder an einen Fachhindler.

6. Wiedereinsatz

Das Hilfsmittel ist fiir den Wiedereinsatz geeignet.

7. Garantie

Max Mobility gewihrt eine zweijihrige Garantie auf Herstellungsfehler. Im Rahmen dieser Garantie ist Max Mobility ausschlieflich zur
Reparatur bzw. zum Austausch von Teilen verpflichtet, die sich als fehlerhaft erweisen. Bei allen Bauteilen des Systems, die durch Max
Mobility im eigenen Ermessen ersetzt werden, handelt es sich um funktionstechnisch gleichwertige Bauteile.

Diese Garantie kann erléschen, wenn: 1) das Produkt nicht gemif} den in diesem Handbuch beschriebenen Anweisungen benutzt wurde,
2) unsere Mitarbeiter feststellen, dass die Mingel durch unsachgemifien Gebrauch hervorgerufen wurden, 3) Stromkreise oder der
mechanische Aufbau abgewandelt oder verindert wurden, 4) die Mingel durch hohere Gewalt wie z. B. Blitzschlag, von den Vorgaben
abweichende Spannungen oder wihrend des Transports beim Kiufer hervorgerufen wurden.

Max Mobility iibernimmt keine Verantwortung fiir Schiden am Rollstuhl, die durch das Anbringen oder den Betrieb des SmartDrive
verursacht wurden. Eine Garantieverlingerung fiir den SmartDrive kann kiuflich erworben werden.

Kontaktinformationen des Herstellers Vertrieb Deutschland, Osterreich, Schweiz
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elefon: 800) 637-2980 . B _ ~
o, (888) 4119027 Fax: | +49 - 7435 9‘2‘999 29
Website: www.max-mobility.com Website: www.maxmobility.de
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